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· 2 groupes électro-pompes
· Groupes de pompage fonctionnant alternativement mais pouvant aussi fonctionner  simultanément au-delà d’une certaine hauteur d’eau dans le poste
· Poste de relevage équipé de régulateurs de niveau de type poires complété par une mesure analogique de hauteur.LAL
LAH
LSH
LSL
Légende :
· LS : niveaux de seuil (activation/désactivation de poires)
· LA : niveaux de régulation (niveaux de paramétrage)


LAHH
LSHH

Le relevage des eaux des eaux brutes est réalisé par 2 groupes électropompes submersibles avec secours automatique.
Ces groupes de pompage fonctionnent afin de réguler le niveau en fonction de consignes paramétrables.


[bookmark: _Toc180403269]Dimensionnement des groupes électropompes de relevage 
[Le paragraphe à adapter à la configuration des équipements en place].

	Paramètres
	Valeurs

	Débit maximum (1 pompe)
	xx m3/h

	Débit maximum (2 pompes)
	xxx m3/h
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[le descriptif ci-dessous s’applique à des équipements neufs et disposant d’une télégestion. Dans le cas d’équipements existants ou dépourvus de télégestion décrire l’existant ou les évolutions souhaitées]

Pour chaque groupe électropompe il est installé
· un commutateur par pompe avec plastron gravé :
· Manu
· Arrêt
· Automatique

· Signalisation de la marche ou défaut par voyant associé :
· Voyant fixe pour électropompe en service.
· Voyant clignotant rapide pour électropompe en défaut électrique


[bookmark: _Toc227148015]Description du fonctionnement en fonction de la position du commutateur

1/ Position « arrêt » :
Passage du commutateur sur position arrêt : électropompe dédiée hors service. Cette position en cours est transmise sur automate pour renseignement télégestion. 

2/ Position « manuel » :
Cette position n'est pas gérée par l'automate et autorise la marche en continu de la pompe dédiée. Cette position en cours est transmise sur automate pour renseignement télégestion.

3/ Position « automatique » :
Cette position est transmise sur l’automate pour
· Prise en compte dans les séquences d'automatismes pour information « électro-pompe en auto »,
·  Renseignement télégestion.
En mode automatique l’ordre de démarrage et le non-retour d’information du contacteur de marche avec pompe disponible provoquent un défaut de discordance avec alarme sur voyant et report en télégestion et supervision.


[bookmark: _Toc227148016]Description du fonctionnement sur sonde de mesure de hauteur

Les cycles automatiques s'établissent comme suit

1/ A la montée des eaux
Le seuil haut « LSH » enclenche une des deux pompes selon la permutation cyclique en cours.LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH
LSH


Le seuil niveau très haut « LSHH » enclenche le démarrage de la seconde pompe.LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH
LSH




2/ A la descente des eaux
· Si une seule pompe en fonctionnement : 
A l'apparition du seuil bas « LSL », arrêt de la pompe démarrée sur le seuil haut « LSH »LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH
LSHH



· Si deux pompes en fonctionnement simultané :
Le passage sous le seuil haut « LSH » arrête la première pompe qui s’est mise en service (celle qui s’est mise en service la première) et maintien la seconde en fonctionnement.LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH




A l'apparition du seuil bas « LSL », arrêt de la seconde.
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH
LSHH
LAL
LAH
LSH
LSL
LAHH


Dans les deux cas, le défaut chaîne de mesure de la bâche (défaut capteur ou discordance) est signalé en face avant de l'armoire par voyant et provoque le basculement de l'automatisme sur marche dégradée en secours par les régulateurs de niveaux.

Le retour au fonctionnement sur seuils analogiques ne peut se faire qu'après acquit défaut par l'opérateur.


[bookmark: _Toc227148017]Description du fonctionnement sur régulateurs de niveaux (poires)

Si le régulateur de niveau bas « LAL » est atteint et qu'il y a une pompe en fonctionnement automatique l'automate provoque un défaut de mesure (discordance mesure) et ordre d’arrêt du pompage.
(en d’autres termes : si la sonde ne détecte pas le seuil bas « LSL », la poire basse arrête le pompage).

La détection discordance mesure est inhibée lors d'un fonctionnement des groupes suite à l'émission d'une télécommande (TC) de marche, dans ce cas l'arrêt de la pompe se fait sur le régulateur niveau bas « LAL » (notamment en cas de non-retour d'une TC d'arrêt avant coupure par régulateur de niveau).

 
Si le régulateur de niveau haut « LAH » est atteint et que les groupes disponibles ne sont pas en fonctionnement, le défaut chaîne de mesure est activé et mémorisé au niveau de l'automate, il autorise le démarrage de l’une des pompes selon la permutation cyclique en cours
(dans le cas où le seuil haut paramétré n’aurait pas démarré de pompe, la poire de niveau haut déclenche son démarrage)

[bookmark: _Hlk226726471]Si le régulateur de niveau haut « LAHH » est atteint et que les groupes disponibles ne sont pas en fonctionnement, le défaut chaîne de mesure est activé et mémorisé au niveau de l'automate, il autorise le démarrage d’une seconde pompe selon la permutation cyclique en cours
(dans le cas où le seuil haut paramétré n’aurait pas démarré de pompe, la poire de niveau très haut déclenche le démarrage de la seconde pompe)

 
A détection du niveau bas « LAL » dénoyé, le groupe démarré sur le régulateur niveau haut « LAH » s’arrête suivant la procédure décrite ci-dessus.
(il s’agit là de protéger les pompes contre un fonctionnement à sec en arrêtant la pompe en fonctionnement dès que la poire de niveau bas est désactivée)
 
Le régulateur niveau très haut « LAHH » est câblé dans le cadre de la télégestion de manière à générer une alarme.
(il s’agit là de générer une alarme en cas de niveau très haut)
 
Il confirme le régulateur « LAH ».
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